Cankaya Universitesi Mekatronik Miihendisligi B6liimii Ders Katalogu

1. SINIF

1. DONEM

CENG 161 Bilgisayar Programlamaya Giris (3 — 2) 4 — (5 AKTS)

Bilgisayar Sistemine Bakis; Yazilim Gelistirme, S6zde kod/akis semasi; Veri Tipleri, islemler,
ifadeler; C &n isleme, Konsol giris cikis; Secim ifadeleri, Déngiiler; ic ice déngiiler, Fonksiyonlar,
yontemsel tasarim; Statik Diziler, Coklu diziler; Karakter dizileri, Tekrar.

ENG 121 Akademik ingilizce | (2 —2) 3 — (4 AKTS)

Kisilik tipleri; Kisiligi Kesfetmek; Karizma; Turizm ve Seyahat; Kasifler; Bos Ceyrek; Meslekler; is
Yerlesimleri; Ogrenme Dilleri, ingilizcenin Gelecegi; Cevrimici Hatalardan Kaginmak; Calisma
Becerileri ve Yazma; lyi bir ilan nedir? Goriintilerin islenmesi; Reklam ve Cocuklar; Egitim
Konulari; Montessori; Universite Ozgiir Olmal mi? Calisma becerileri.

MATH 157 Mihendislik icin Matematik | (4 — 0) 4 — (5 AKTS)

Gergek sayilar ve gergek gizgi, araliklar, mutlak deger, mutlak deger iceren denklemler ve
esitsizlikler; Kuadratik Denklemlerin Grafikleri, Daireler, Paraboller, Bir Grafigi Kaydirmak,
Elipsler ve Hiperboller; Fonksiyonlar, alan ve menzil, grafikler, ¢ift ve tek fonksiyonlar,
fonksiyonlarin birlestirilmesi, kompozit fonksiyonlar, pargali tanimli fonksiyonlar; Trigonometrik
fonksiyonlar, kimlikler, trigonometrik fonksiyonlarin grafikleri; Transandantal fonksiyonlar;
Limit ve sureklilik; Tarev; Turev, Turevin Uygulamalari; Trevin uygulamalari, Tlrevin
uygulamalari, integrasyon, Belirli integralin uygulamalari; integral alma teknikleri; integral alma
teknikleri, dlizensiz integral.

PHYS 131 Fizik 1 (3 - 2) 4 — (6 AKTS)

Olciim sistemleri; Tek boyutta hareket, Vektérler; 2 ve 3 boyutta hareket; Kuvvet ve hareket
1; Kuvvet ve hareket 2; Kinetik enerji ve is, Potansiyel enerji ve enerjinin korunumu yasasi;
Kitle merkezi ve lineer momentum, Donme hareketi; Yuvarlanma, tork ve acisal momentum;
Titresimler, Dalgalar.

TURK 101 Tiirkge | (2 - 0) 2 — (3 AKTS)

Dil Nedir? Dilin Ozellikleri, Dille ilgili Temel Kavramlar, Dil-Diisiince iliskisi, Dil - Kiiltir iligkisi
Tirkgenin Sorunlarina Yaklasimlar; Tirk dilinin 6zellikleri, Tlrk dilinin tarihsel gelisimi ve
dénemleri. Tiirkgenin Baslica Yazim Kurallari ve Noktalama isaretleri; Sézciik tiirleri; Cimle



bilgisi; Anlatim bozukluklari; 19. Yizyildan Glinimiuze Tirkgenin Gegtigi Asamalar; Roman,
oyki ve denemenin 6zellikleri; Dislinsel metinler. Tiirk edebiyatinda romanin gelisme siireci
Bir roman incelemesi: Yasar Kemal’in “Yilani Oldiirseler” romani; Bir 8ykii incelemesi:
Haldun Taner’in On ikiye Bir Var/Sancho’nun Sabah Yiriyiisii/Giilerek Olmek adli kitabi;
Deneme turindeki metinleri tartisma yollari; Yazili anlatim: dilekge, 6zge¢mis, rapor vb.

MECE 101 Mekatronik Miihendisligi icin Sayisal Hesaplama Araglari (1 — 0) 1 — (1 AKTS)

Degisken tanimlama, vektér tanimlama, matris tanimlama; Temel matematiksel ve mantiksal
operatorler, 6zel operatorler; Kosullu 6nermeler; Dongiler; 2 boyutlu ve 3 boyutlu egrilerin
¢izimi, ylzey cizimleri; Fonksiyon tanimlama ve ¢agirma; SIMULINK hakkinda temel tanimlar.

MECE 113 Bilgisayar Destekli Cizim | (2 - 2) 3 — (6 AKTS)

Muhendislik ¢izimine giris; Temel 6gelerin geometrik yapisi, Temel 6gelerin geometrik yapisi;
iz diistim teorisi, Dikey iz diisiim, Dikey iz diistim; Olclilendirme, izometrik Gériiniisler;
izometrik Goriiniisler, Kesitleme; Kesitleme, Mithendislik ¢izimin sunum teknikleri-Yazdirma
baslik bloklari; Kati Modellemeye Giris.



2. DONEM

CENG 162 Bilgisayar Programlama (3 — 2) 4 — (5 AKTS)

C programlama Temellerine Bakis; Pointer ve pointer aritmetigi, Dinamik hafiza ayrimi; Bir boyutlu
diziler, Cok boyutlu diziler; Siralama Algoritmalari, Yapilar (yapi); Yapi Dizileri, yapi icinde yapi,
struct ile pointer.; Parametre gecisi (deger ile); Parametre gegisi (referans ile); Dosya islemleri (text
dosyalari); Dosya islemleri (ikili sistem dosyalari); Tekrar ve 6rnek ¢6zimu.

MECE 114 Bilgisayar Destekli Cizim Il (2 — 2) 3 — (6 AKTS)

Teknik resim ve montajlamaya giris; Teknik resim olusturma, Disli baglanti elemanlari; Pinler,
perginler, yaylar ve anahtarlar; Disliler, kamlar; Tolerans ve ylizey kalitesi isaretleri,

Kati Modellemeye Giris; Kati 6zelliklerin yapimi; Modellerin gizim detaylarina aktarilmasi;
Montaj modelleme.

ENG 122 Akademik ingilizce Il (2 - 2) 3 — (4 AKTS)

Kurs Tanitimi; Tasarim Her Yerde; Caglar ve Alessi’nin inovasyonlari ile Tasarim; Calisma
Becerileri & Yazma ve isletme icinde; is ikilemleri & is ikonlari; Calisma Becerileri ve Yazma. &
Motorlardan Miihendislere; Survival Mihendislik ve Ustyapilar; Yazma & Yeni Sey Nedir;
Moda Sektériinde Egilimler ve Miizik Endistrisinin Olimu? Becerilerin Yazilmasi ve Medya
Turleri; . Sanatta Medya Gikarimlari. Yabanci Muhabirin Hayati; Gergek Suglar ve Sugun
Nedenleri; Muhtesem Banka Soygunculari & Egitim Becerileri ve Yazma.

MATH 158 Mihendisler icin Matematik 2 (4 — 0) 4 — (5 AKTS)

Diziler; Sonsuz seriler, integral testi, karsilastirma testleri, kesir ve kok testleri, alterne seriler;
Kuvvet serileri, Taylar ve MaclLaurin serileri; Taylor serilerinin yakinsakligi, hata hesaplamalari,
kuvvet serilerinin uygulamalari; Ug boyutlu koordinat sistemi, silindirik ve kiiresel koordinat
sistemleri; Vektorler, nokta carpim, capraz carpim, uzayda dogru ve diizlem; Vektor fonksiyonlari,
cok degiskenli fonksiyonlar, cok boyutta limit ve streklilik; Kismi tiirev, zincir kurali; Yonla tiirev,
Tanjant diizlemi ve diferensiyeller; U¢ degerler ve eyer noktasi; Lagrange carpani; ikili integral;
ikili integral; Dikdortgensel koordinatlarda tiglii integral.

PHYS 132 Fizik 2 (3 — 2) 4 — (6 AKTS)

Elektrik YUk; Elektrik Alani; Gauss Yasasi; Elektrik Potansiyeli; Siga (Kapasitor) ; Akim, Direng;
Dogru akim devreleri; Manyetik Alan; Manyetik Alan Kaynaklari; indiiksiyon ve indiiktans;
indiiksiyon ve indiiktans, Elektromanyetik titresimler ve Alternatif akim; Elektromanyetik
titresimler ve Alternatif akim; Maxwell denklemleri; Elektromanyetik Dalgalar.



TURK 102 Tiirk Dili 2 (2 - 0) 2 - (3 AKTS)

Paragraf Bilgisi; Anlatim Bilgisi; Bilimsel Arastirma Nedir? Kaynakga nedir? Belli Basli Kaynakga
Gosterim Sablonlari; Elestirel/bilimsel metin yazma teknikleri; Siir nedir? Siir turleri nelerdir?
Tirk edebiyatinda siirin gelisim gizgisi (garip akimi ve dncesi); Tlirk edebiyatinda siirin gelisim
cizgisi -2 (Il. Yeni siiri ve etkileri); Bir siir kitabi incelemesi (Cemal Siireyya-sevda sozleri); Destan
ve halk hikayesinin roman ve 6yku tiriyle iligskileri; Konusma yanlislari ve glizel konusma
kurallari; Hazirhkli konusma tirleri; Bir toplulugun karsisinda konusma yapmak.

MECE 104 Mekatronik Miithendisliginin Temelleri (2 — 0) 2 — (2 AKTS)

Mekatronik Mihendisligine Giris: Mekatronik Mihendisligi'nin tarihgesi, gelisimi ve araglari;
Mekatronik Mihendisliginde Temel Kavramlar; Makine Mihendisligi: tarih, alt disiplinler,
ilgili disiplinler, mekanik buyuklikler ve tanimlari, boyutlari ve birimleri; Elektrik ve Elektronik
Muhendisligi: tarih, alt disiplinler, ilgili disiplinler, elektriksel biiytklikler ve tanimlari, elektrik
birimleri; Robotik: Robot kolu i¢cin VAL3 programlamanin temelleri; Kontrol Mihendisligi:
Kontrol Mihendisligi, Kontrol Miihendisligi bilesenleri, Sensoérler, Aktiatorler, kontrolorler
tanimi; Mihendislik Etigi; Hata Analizi: Hata analizinin 6n tanimi, raporlama ve belirsizliklerin
kullanilmasi; Hata Analizi: Hata analizinin 6n tanimi, raporlama ve belirsizliklerin kullanilmasi;
Uretim siirecleri; Elektrik ve Elektronik Laboratuvara Giris: Cihazlar, takim, devre bilesenleri,
diren¢ okuma; Fabrika ziyareti.

ESR 101 Etik ve Sosyal Sorumluluk (1 — 0) 1 — (1 AKTS)

Giris (Dersin tanitimi); Etik (Kavramsal acgiklamasi, felsefi ve tarihsel arka plan); Etik ikilemler ve
uygulama ornekleri; Sosyallesme ve etik; Degerler ve etik; Davranislar ve etik iliskisi; Toplumsal
davranis kurallari ve etik (ARA SINAV HAFTASI); Karar verme siireci ve etik; Sosyal sorumluluk ve
etik; Sosyal sorumluluk-I (Cercevesi, géniilliliik ve STO’lerle iliskisi); Sosyal sorumluluk-Il
(Kurumsal sosyal sorumluluk kavrami, yaklasimlari ve boyutlari); Sosyal sorumlulugun kurumlara
sagladig yararlar ve elestiriler; Kiiltiir, etik ve sosyal sorumluluk iliskisi; Ozet ve genel tekrar



2. SINIF

3. DONEM

MECE 203 Statik (3 — 0) 3 — (6 AKTS)

Statik prensipleri, vektorler; Serbest cisim diyagrami, moment tanimi, ikiz kuvvet momenti;
Diizlemsel kuvvetler, toplam kuvvet sistemi, denge denklemleri; Agirlik merkezi; Destekler,
destek tepkileri, sistemleri statik olarak belirleme; Yikler, kirisler; Diizlem kafesleri ve ¢6ziim
metotlari; Kablolar ve kendi agirhigina baglanmis kablolar; Stirtinme( Kuru stirtiinme);
Surtinme( vidalarin stirtinme kuvvetleri, diz kayislar, diskler, yuvarlanma direnci); Yayili ylkler
ve hidrostatik kuvvetler; Uzay kafesleri ve ¢6ziim metotlari; Ug boyutlu kuvvet sistemleri, kuvvet
sisteminin bilesimleri, denge denklemleri; Edimsiz is, denge kararliligi, potansiyel ener;ji.

MECE 210 imal Usulleri (3 - 2) 4 - (5 AKTS)

Giris, Kum Dokim; Glincel dokim yontemleri; ;Sicak ve soguk sekillendirme; Sa¢ metal
sekillendirme; Toz metal tretim yontemleri; Talagl imalat teorisi, Talash imalat
yontemleri; Alisilmamis imalat yontemleri; Metroloji.

MECE 311 Olasilik ve Rastgele Siiregler (3 — 0) 3 — (4 AKTS)

Olasilik Teorisine Genel Bakis; Olasilik, Ornek Uzaylar ve Olaylar Sayma Teknikleri,
Permutasyonlar ve Kombinasyonlar; Kosullu Olasilik, Beklenen Deger, Varyans, Standart
Sapma, Bagimsizlik; Olasilikla ilgili Ornek Sorular, Rasgele Degiskenler, Ayrik Rasgele
Degiskenler, Prob. Ayrik Rasgele Degiskenlerin Dagilimlari ve Beklenen Degeri.; Binom Olasilik
Dagilimi, Surekli Rassal Degiskenler, PDF, CDF; Normal Dagilim, Joint Probability Distributions;
Merkezi Limit Teoremi, Kovaryans ve Korelasyon; Rasgele sirecler, Rasgele sirecler; Olasilik
Mihendislik Problemleri.

MECE 233 Elektriksel Devre Analizi + Lab (3 — 2) 4 — (4 AKTS)

Temel devre birimleri; Nodal Analizi, Mesh Analizi, Superpozisyon, Maksimum gii¢ aktarimi, Delta-
Y donlisiimi, Thevenin ve Norton esdeger devreleri, Kaynak dontisiimi; Temel periyodik dalga
formlari; Birim adim fonksiyonu, Birim rampa fonksiyonu, Dirti fonksiyonu, Doublet fonksiyonu;
Kapasitorler, induktorler, baslangic durum modelleri; Birinci mertebeden devreler (RC, RL
devreleri); Birinci mertebeden devreler (RC, RL devreleri); ikinci mertebeden devreler (RLC, LC
devreleri); ikinci mertebeden devreler (RLC, LC devreleri); ikinci mertebeden devreler (RLC, LC
devreleri), Anahtarlama Devreleri, Anahtarlama islemleri; Anahtarlama Devreleri, Anahtarlama
islemleri; Temel diyot devreleri, AC analizi, Yiikksek mertebeden devrelerin gésterimi ve
karakterizasyonu (Durum uzay gosterimi, Kararhlik, Sabit durum ve Sinlizoidal kararl durum,
fazorler).; AC Analizi, Yiksek mertebeden, devirleri ve tanimlari gosterir (Durum uzay gosterimi,
Kararlilik, Sabit durum ve Sinlizoidal kararl durum, fazorler); AC Analizi, Yiksek



mertebeden, devirleri ve tanimlari gosterir (Durum uzay gosterimi, Kararlilik, Sabit durum
ve Sinlizoidal kararh durum, fazorler).

MECE 223 Sayisal Tasarim I+ Laboratuvar. (3 — 2) 4 — (4 AKTS)

Say!i Sistemleri, Sayi Kodlari ve Kaydediciler; Boolean Cebri, Diger Mantik Fonksiyonlari: NAND,
NOR, XOR; Karnaugh Haritalari ile Sadelestirme; NAND ve XOR Uygulamalari, Devre Analizi
Prosediirli, Kombinasyon Tasarim Prosediiri; ikili Toplayicilar ve ¢ikarticilar; Biyiikliik
Karsilastiricilar ve Coklayicilar; Resitasyon; Kodlayicilar ve kod ¢oziiciiler; Sirali Devreler: Strgiiler;
Sirali Devreler: Flip Floplar, Sirali Devreleri Analiz Etme; Sonlu Durum Makinesi Tasarim Prosediri;
Kaydirmali yazma, sayaclar; Bellek ve Programlanabilir Mantik; Resitasyon.

MATH 254 Diferansiyel Denklemlere Giris (4 — 0) 4 — (4 AKTS)

Cozumler, Varlik ve teklik teoremi, tam denklemler, ayristirilabilir denklemler, lineer
denklemler, Bernoulli denklemleri; Homojen denklemler, integral ¢arpani bulma, 6zel
donisimler (homojen denklemlere donistirilebilen denklemler); Yiiksek mertebeden
lineer adi diferensiyel denklemler: yliksek mertebeden lineer denklemlerin temel teorisi,
mertebe indirgeme metodu; Sabit katsayili homojen denklemler, belirsiz katsayilar metodu;
Parametrelerin degisimi metodu; Cauchy-euler denklemleri; Laplace dontstmleri: Laplace
donidsimlerinin temel 6zellikleri, Konvolisyon; Ters Laplace dénistimd; Diferensiyel
denklemlerin Laplace donlisiimiyle ¢ozlilmesi; Parcali taniml ve birim adim fonksiyonlarinin
Laplace donisimu; Adi diferensiyel denklemlerin serilerle ¢ozimu, Kuvvet seri ¢oziimleri
(siradan nokta); Kuvvet seri ¢ozlimleri (dizenli tekil nokta); Fourier analizi: Tek ve gift
fonksiyonlar, periyodik fonksiyonlar; Herhangi bir periyoddaki fonksiyonlarin Fourier siniis ve
kosinis serileri, dalga denklemi.

ENG 221 ileri Yazma Becerileri (2 - 0) 2 — (3 AKTS)

Yazmaya baslamadan 6nce: Yazmaya hazirlik; Paragrafin yapisi; Paragraf yazma;
Kompozisyonun yapisi; Kompozisyonun taslagini hazirlama

Sinif i¢i uygulama: Taslak hazirlama; Giris ve sonug bélimleri; Kompozisyonda bitiinlik ve
bagdasikhk; Kompozisyonda butinlik ve bagdasiklik; Sinif ici uygulama: Kompozisyon yazma;

Sinav sirasinda essay yazarken dikkat edilecek unsurlar; Sinif i¢i uygulama: Kompozisyon
yazma; Ogrencilerin birbirlerinin kompozisyonlarina geri déniit vermesi.



4. DONEM

MECE 202 Mukavemet (3 —0) 3 — (5 AKTS)

Deforme olabilen cisimlerin dengesi, normal, kayma ve yatak gerilmeleri; Emniyetli gerilme,
emniyet katsayisi, deformasyon; Normal ve kayma gerinimi, cekme deneyi, Hooke kanunu,
Poisson orani; Eksenel yiikleme altindaki elemanlarda deformasyon, sliperpozisyon prensibi;
Statikge belirsiz eksenel yukli elemanlar, isil gerilmeler; Burulma denklemi, gui¢ iletimi; Statikge
belirsiz burulma yuklemesi altindaki elemanlar; Kesme kuvveti ve egilme momenti diagramlari,
egilme formill; Dusey kesmenin etkisinde kayma gerilmesi denklemi, kirislerde kayma
gerilmesi; Birlesik ylikleme durumunda gerilme durumunun belirlenmesi; Diizlem gerilme
transformasyon denklemleri; Mohr ¢emberi; Diizlem gerinim durumunda gerinim transformu;
Kirislerde egim ve sehim, integrasyon metodu

MECE 206 Dinamik (3 — 0) 3 — (4 AKTS)

Dogrusal Kinematik, Genel Egrisel Hareket, iki Parcanin Mutlak Bagimli Hareket Analizi;
Parcaciklarin Kinetigi, Kuvvet ve ivme, Newton’un Hareket Kanunlari, Parcaciklarin Bir
Sisteminde Hareket Denklemi, Merkezi-Kuvvet Hareket ve Mekan Mekanigi; Bir pargacigin
kinetigi, is ve Enerji, Bir Kuvvetin Isi, is ve Enerji Prensibi, Enerjinin Korunumu; Parcacik, impuls
ve Momentum Kinetigi, Dogrusal Dirtii ve Momentum Prensibi; Darbe, Acisal Momentum;
Kati Cismin Dizlemsel Kinematigi, Kati Cisim Hareketi; Bagli Hareket Analizi, Donen Eksenleri
Kullanan Géreceli Hareket Analizi; Kati Cismin Diizlemsel Kinetigi, Kuvvet ve ivme, Atalet
Momentleri; Hareket Denklemleri, Oteleme, Sabit Bir Eksen Hakkinda Dénme, Genel Diizlem
Hareketi; Kati Cismin Diizlemsel Kinetigi, is ve Enerji, Kinetik Enerji, Bir Kuvvetin isi; is ve Enerji
Prensibi, Enerjinin Korunmasi; Kati Cismin Diizlemsel Kinetigi, impuls ve Momentum, Lineer ve
Acisal Momentum; Impulse Momentum Prensibi, Momentumun Korunmasi, Eksantrik Etki;
Edimsiz Calisma Prensibi

MECE 246 Temel Elektronik + Lab (3 — 2 )4 — (5 AKTS)

Yariiletken Diyotlari; Diyot Uygulamalari; Cift kutup Yiizeyli Transistorler (BJTler); DC Ongerilim-
BJT'ler; Alan Etkili Transistérler (FETler); FET Ongerilim (JFET, MOSFET); FET-MOSFET
Modelleme-Kiiguk Sinyal Analizi; BJT ve FET Frekans Cevabi.

ENG 222 Akademik Sunum Becerileri (2 — 0) 2 — (3 AKTS)

Ders tanitimi; Sunumun giris bélimii, Ogrenci sunumlari (giris b6limii); Gelisme bdlimi/Gorsel
kullanimi; Ogrenci sunumlari (gelisme balimii); Ogrenci sunumlari (gelisme bdliimii); Sonug
bolimii/Soru-cevap kismi; Ogrenci sunumlari/Sonug bélimii; Ogrenci sunumlari, Ogrenci
sunumlari; Ogrenci sunumlari, Ogrenci sunumlari; Ogrenci sunumlari, Ogrenci sunumlari.



MECE 232 ileri Elektriksel Devre Analizi + Lab (3 — 2) 4 — (5 AKTS)

Sinlizoidal kararl durum analizi (fazorler, empedans, karmasik gli¢); Laplace déniisim ve
Laplace donisimunin devre analizi igin uygulamasi; Ag fonksiyonlari, Transfer fonksiyonlari,
Yiikleme etkisi; Filtreler, Bode Grafikleri; Eslestirilmis indiktorler ve transformatérler; iki kapili
devreler; 3 fazli devreler; Devre analizi i¢in evrisim integrali;

MATH 253 Vektor Matematik ve Dogrusal Cebir (4 — 0) 4 — (4 AKTS)

Silindirik ve Kiiresel Koordinatlarda Ugli integraller; Coklu integrallerde Degisken
Degistirmeler, Egri integralleri, Vektorel Alanlar, Is; Egriden bagimsizlik, potansiyel fonksiyon ve
konservatif alanlar, Green teoremi; Yiizey Alani ve Yiizey integralleri, parametrize edilmis
ylzeyler; Stokes Teoremi, Divergence Teoremi; Lineer Denklem Sistemleri,
MatrislerDeterminant2 ve 3 boyutlu uzaylarda vektorler; Reel vektor uzaylari, altuzaylar, lineer
bagimsizlik; 1 Baz ve boyut, baz degisimi; Satir uzayi, rank ve sifirlik; ic carpim uzaylari, Gram-
Schmidt siireci, dik matrisler; Ozdegerler ve Ozvektérler; Kosegenlestirme

MECE 218 Sinyal ve Sistemlerin Temelleri + Lab (3 — 2) 4 — (5 AKTS)

Sinyallerin frekans bélgesinde gdsterimi; Stirekli ve ayrik zamanli sinyaller, Sinyal karakteristigi
ve modeller; Sinyal modelleri (Sinis Sinyalleri, Eksponansiyel Sinyaller, Soniim ve biylime
sinyalleri); Konvuliisyon, Resitasyon; Strekli zamanl Fourier Dontsim; Kesikli zamanli Fourier
DAnlsumi; Fourier DOnlisim teoremi; Modilasyon ve Demodiilasyon; Dirti dizileri,
periyodik sinyaller ve 6rnekleme; Laplace déniisimi ve Z donlisimi; Haberlesme sistemleri
uygulamalari.



3. SINIF

5. DONEM

MECE 307 Makine Elemanlari | (3 — 0) 3 — (5 AKTS)

Gerilme analizi, statik tasarim kriterleri; Statik ylikleme altinda statik tasarim kriterleri,
Yorulma yiklemesi altinda tasarim kriterleri; Mil ve akslar, Mil ve akslar; Civatali baglantilar,
Gug civatalari ve kamalar; Kama ve pimler, Siki gegme baglantilari, toleranslar; Siki gegme
baglantilari, Kaynakli baglantilar; Kaynakl ve lehimli baglantilar, Perginli baglantilar; Yaylar.

MSE 235 Elektronik Miihendisleri icin Malzeme Bilimi (3 — 0) 3 — (4 AKTS)

Giris, Malzemelerin Tanimi ve Siniflandirilmasi; Atomik yapi, periyodik tablo, molekdiler yapi,
baglanma; Kristal Katilarin Yapisi; Katilarda Kusurlar; Katilarda Difiizyon; Metallerin Mekanik
Ozellikleri | (Test ydntemleri; Gerilme-gerinim egrileri); Metallerin Mekanik Ozellikleri Il
(Mukavemet, stineklik, tokluk, esneklik; Dislokasyonlar ve Gliclendirme Mech.); Hasar |
(Kirik, kirik tipleri, kirik mekanizmalar, darbe testi); Hasar Il (Yorgunluk ve Striinme);
Elektriksel Ozellikler I; Elektriksel Ozellikler 1I; Optik Ozellikleri; Optik Ozellikler; Genel tekrar

MECE 347 Elektronik + Lab. (3 — 2) 4 — (6 AKTS)

RC aglarinin frekans cevabi; BJT ve FET ylikseltecglerin frekans cevabi, Bode grafikleri; BJT ve
FET yikselteclerin frekans cevabi, Bode grafikleri; Diferansiyel ve islemsel Yiikseltecler (Op-
Amp’lar); Diferansiyel ve islemsel Yiikseltegler (Op-Amp’lar); Op-Amp uygulamalari; Dogrusal
Dijital Entegre Devreler (IC’ler); Analog-Dijital ve Dijital-Analog Donustiriculer; Negatif geri
besleme ve osilatorler; Giig Yiikseltegleri; Regilatorler; Diger Yariiletken Devre Elemanlari.

MECE 301 Makine Teorisi | (3 - 0) 3 - (4 AKTS)

Kinematik Temelleri: Eklemlerin ve mekanizmalarin serbestlik derecesi, 6zel durumlar;
Kinematik Temelleri: Griibler denklemi, kinematik sayim, siniflandirma; Dongli Kapama
Denklemleri Kullanilarak Konum Analiz; Dongl Kapama Denklemleri Kullanilarak Konum
Analizi; Hiz Analizi ve Tekil Konumlar; Hiz Analizi ve Tekil Konumlar; ivme Analizi; Dért Link
Mekanizmalari: Grashof’un kurali, aktarim agisi, kuplor pozisyon sentezi; Disli Takimlari; Digli
Takimlari; Vektor Statik Kuvvet Analizi; Vektorel Dinamik Kuvvet Analizi; Vektorel Dinamik
Kuvvet Analizi

MECE 200 Yaz Staji | (0 - 0) 0 — (5 AKTS)

Mekatronik Grlinlerin tGretiminde kullanilan Gretim slireclerini 6grenir.; Mihendislik
cizimlerindeki ve Uretim tekniklerindeki 6nemi 6grenir.; Bir Grin icin nasil maliyet
analizi yapilacagini 6grenin; Sirketlerdeki organizasyonel yapilari tanimak.
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6. DONEM
MECE 388 Otomatik Kontrol Sistem + Lab (2 — 2) 3 — (5 AKTS)

Geri Bildirim Donglstine Giris, Temel Modelleme Kavramlari; Modelleme: Dogrusal Sistemler -
Blok Diyagramlari; Modelleme: Dogrusal Olmayan Sistemler ve Dogrusallastirma - Blok Semasi
Basitlestirmeler; Modelleme: Durum Uzayi ve Frekans Alani Temsili; Sistem Analizi: Aktarim
Fonksiyonlarinin Pay ve Paydalari; Sistem Analizi: Kararhlik Tanimlari ve Kriterleri; Sistem Analizi:
Dinamik Davranis ve Performans Kriterleri; Kontrol Donglisii Analizi: Nyquist Diyagrami; Kontrol
D6ngl Analizi: Root Locus; Kontrol Dongii Analizi: Bode Grafigi; Kontrol Déngl Sentezi: Root
Locus Kullanarak PID Kontroli; Kontrol Déngi Sentezi: Bode Plot kullanarak PID Kontroli;
Kontrol Dongl Sentezi: Durum Geri Bildirimi Kontrolii - Kontrol Edilebilirlik; Kontrol Dongu
Sentezi: Durum Gozlemcisi Tasarimi — Gozlenebilirlik.

MECE 215 Isil Sistemlerin Temelleri (3 — 0) 3 — (4 AKTS)

Termodinamigin Temel Kavramlari: Sistem Kavrami; Ozelliklerin tanimi, durumu ve siireci;
Spesifik hacim, basing, sicaklik tanimi; Giris kavramlari: Eneriji, is, glic tanimlari; Genisleme,
sikistirma calismasi; ic eneriji, isi ile enerji transferi; Kapali Sistemler ve Déngiiler igin
Termodinamigin Birinci Yasasi: Kapali sistemler i¢in ilk kanun (kontrol kiitlesi); Donguler icin ilk
kanun, (Giig, sogutma, i1si pompasi)Degerlendiren Ozellikler: Saf madde; saf maddelerin fazlari
ve faz diyagrami gizimi (6r: su); buhar ve sivi tablolardan 6zelliklerin degerlendirilmesi; entalpi
kavrami; 6zgiil isilar; ideal gaz iliskisi, 6zelliklerin degerlendirilmesi ideal gaz tablolari kullanarak,
Polytrofik slire¢ tanimi; Kontrol Hacimleri icin Termodinamigin Birinci Yasasi (Kontrol
hacimleri(CV)): Kitlenin korunumu ve CV igin enerjinin korunumu Sabit Devlet CV'leri, Birinci
Yasanin basit uygulamalari: Meme, difiizor, tlrbin, kompresoérler ve pompalar Termodinamigin
ikinci Yasasi: ifadeler, Geri cevrilemez / tersinir prcoess; Carnot Déngiisi, Entropinin tanimi
(basitce), sistemler icin, CV'ler ve dongitiler, Entropi Degisimi, Isentropik Prosesler, isentropik
siirecler icin resimler, isentropik etkinlik tanimi; Gii¢ Sistemlerinin Temelleri: ideal Simlpe
Rankine Donguisi, Buhar Sikistirmali Sogutma ve Isi Pompasi Sistemleri (Cizim ve Temel
Kavramlar-Basit Cevrim Analizi); Gii¢ Sistemlerinin Temelleri: Gaz gii¢ sistemleri: icten Yanmali
Motorlar (sekil ve temel kavramlar), Basit gaz tlirbini analiz akiskanlar Mekanigine Giris - Temel
Kavramlar: Derinlikli basing degisimi, basing ol¢limu; Akiskan Statigi: Bir Dizlem Ylzeyinde
Hidrostatik Kuvvet (basing prizma yontemi), Yizdirme Bernoulli ve Enerji Denklemleri:
Viskozitenin tanimi ve kesme gerilmesi; Bernoulli Denkleminin Tanimi; Bernoulli Denkleminin
Uygulamalari i¢ ve Dis Akis: Genisletilmis Bernoulli Denklemi (boru akis kafa kaybi-Tip 1), Boru
akisinin illistrasyonlari, sadece dis akis tanimi, slirtinme ve kaldirma tanimi, bazi 6nemli
boyutsuz sayilar (Re, Eu)lsi Transferi Giris-iletim ve Fourier yasasi, Newton'un sogutma yasasi
(konveksiyon), Stefan — Boltzmann yasasi (termal radyasyon) iletim: Bir diizlem duvari boyunca
sabit durum iletimi; Devre benzetimi; Diizlem duvarin uygulamalari Isi Transferi-Konveksiyon-
Bilesik konveksiyon-iletim analizi-basit devre benzetimi, Fin tanimi ve kanatli ylizeylerin ¢izimi;
bazi 6nemli boyutsuz sayilar (Pr, Nu), zorlanmis ve serbest konveksiyon tanimi ve konveksiyon
katsayisi Gizerindeki etkilerin gosterimi Isi Transferi -Radyasyon: Temel Kavramlar (Emisivite)
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Tanimlari, Absorbsivite, Yansitma, Transmissivite, Gorme Faktorleri) Isi transfer
modlarinin uygulanmasi: Isi degistirici temelleri.

MECE 308 Mekatronik Sistem Tasarimi 1 (3 — 0) 3 — (5 AKTS)

Rulmanl yatak; Rulmanh Yataklar, Disli Genel; Disli-Genel; Diiz ve sarmal disliler, Diiz ve sarmal
disliler; Konik ve sonsuz disli, Kavramalar, Frenler; Kavramalar, Frenler; Disli Kutusu Tasarimi,
Disli Kutusu Tasarimi; Makine tasariminda optimizasyon, Makine tasariminda optimizasyon;
Makine tasariminda optimizasyon

MECE 302 Algilayicilar ve Olgme + Lab (3 — 2) 4 — (7 AKTS)

Olgiim Sistemleri: Giris ve Ornekler; Ol¢iim Sistemleri: Dénustiiriictiler ve Veri Toplama; Ol¢iim
Sinyalleri: Ozellikler; Olgiim Sinyalleri: Ayristirma; Olciim Sinyalleri: Belirsizlik ve Hata Analizi;
Sicakhk Sensoérleri: Direngli ve 1sil ¢ifti; Sicaklik Sensorleri: Yariiletken ve Kizilotesi; Kuvvet ve
Tork Sensorleri: Enduktif, Direncgli, Kapasitif ve Piezoresistif; Basing Sensorleri: Endiktif ve
Direncli; Basing Sensorleri: Kapasitif ve Piezoresistif; Pozisyon ve Mesafe Sensorleri: Direngli ve
Kapasitif; Pozisyon ve Mesafe Sensérleri: Mutlak, Artimli ve Darbe; Hiz ve ivme: Mekanik,
Enduktif, Direngli ve Kapasitif; Akis Sensorleri: Direngli ve Mekanik

MECE 336 Mikroislemciler | + Lab (3 — 2) 4 — (5 AKTS)

Mikroislemciler ve Mikrodenetleyicilere Giris; Mikroislemci mimarisi ve komut seti; Temel
komutlar; I/O portlari; Saat ve Gecikmeler; Mantik islemleri; Ekleme ve ¢ikarma; 16bit
ekleme ve ¢ikarma; Giris / Cikis ve Cihaz Arabirimi; Paralel I/O; Seri1/O; A/DveD/A
Donuslimi; Programlanabilir Zamanlayici Alt sistemi; Recitation

MECE 240 Elektromekanik Enerji Donlisiimii (3 — 0) 3 — (4 AKTS)

Enerji teknolojisi ve kaynaklari: Fosil yakitlar, niikleer, giines ve diger eneriji tiirleri; Ug fazli
sistemler ve manyetik devreler; Transformatérler: ideal ve fiziksel modeller ve esdeger devre
ve trafo testi; Elektromekanik enerji donlsim; Verimlilik ve slire¢ performansi; Sensorler ve
aktliatorler: Roleler, kademelendirme ve konumlandirma sistemleri; Anahtarlamali reltiktans
makineleri; Senkron reliiktans makineleri; Dogru akim (DC) makineleri; Simetrik alternatif
akim (AC) eszaman makineleri
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4. SINIF

7. DONEM

IE 345 Miihendislik Ekonomisi (3 — 0) 3 — (4 AKTS)

Muhendislik Ekonomisinin Temelleri, paranin zaman degeri ve ekonomik esdegerlik;
Muhendislik Ekonomisi Faktorleri: Zaman ve Faiz Parayi Nasil Etkiler?; Mihendislik Ekonomisi
Faktorlerini Birlestirme; Nominal ve Efektif Faiz Oranlari; Proje Degerlendirme ve Se¢me
Yontemleri: Buglinkl Deger Analizi; Proje Degerlendirme ve Segme Yontemleri: Yillik Esdeger
Maliyet Analizi; Getiri Orani Analizi: Tek Alternatif; Getiri Orani Analizi: Coklu Alternatifler; Getiri
Orani Analizi: Coklu Alternatifler (devam); Kamu Sektori Ekonomisi ve Fayda / Maliyet Analizi;
Basa bas ve Geri Odeme Analizi; Degistirme ve Alikoyma Kararlari; Maliyet Kavramlari ve
Maliyet Analizinin Temelleri, Amortisman Yontemleri ve Vergi Sonrasi Ekonomik Analiz;
Enflasyonun Etkileri

MECE 309 Mekatronik Sistem Tasarimi Il (3 —0) 3 — (5 AKTS)

Mekatronik Sistem Tasarim Siireci: Genel Bakis ve Mimari; Mekatronik Sistem Tasarim Sireci:

Ornekler; Mekatronik Sistemler icin, Sensérler; Girdi Sinyali Kosullari: Analogtan Dijitale
Donulstirme; Girdi Sinyal Kosullari: Analog ve Dijital Filtreler; Mekatronik Sistemler igin
Aktlatorler; Mekatronik Sistemler igin Aktuatoérler; Cikti Sinyali Kosullandirmasi; Mekatronik
Sistemlerin Modellenmesi ve Kontroli; Mikro denetleyiciler: Aritmetik, Veri Turleri ve
Programlama Dilleri; Mikro denetleyiciler: Gomuli Sistemler igin Program Yapilari; Mikro
denetleyiciler: Cevre Birimleri; Glg kaynaklari, Piller, Voltaj Reglilasyonu, Dijital ve Analog Devre
Ornekleri.; Proje Yénetimi, Prototipleme ve Sorun Giderme.

MECE 401 Robot Bilimine Giris (3 — 2) 4 — (5 AKTS)

Robot tipleri ve 6zellikleri, Homojen Donlslimler; Kinematik Denklemler ve Cozlimleri;
Diferansiyel iliskiler; Dinamik, Statik Kuvvetler; Kontrol, Hareket yériingeleri; Yapay zeka.

MECE 407 Yenilik¢i Miihendislik Analizi ve Tasarimi (1 — 2) 2 — (3 AKTS)

Proje Tanimi; Literatir Arastirmasi: Tasarim Metodolojisi; Literatiir Arastirmasi: Tasarim
Metodolojisi; Analiz, Kavramsal tasarim; Kavramsal tasarim, Proje sunumu; Tasarim: Yazilim /

Donanim gelistirme; Tasarim: Yazilim / Donanim gelistirme; Tasarim Dogrulamasi,
Tasarim Dogrulama, Proje Raporu ve Tasarim Dokiimantasyonu; Proje Raporu ve Tasarim
Dokimantasyonu, Proje sunumu.

HIST 201 Atatiirk ilke ve inkilap Tarihi I (2 — 0) 2 — (3 AKTS)

Dersin amaci, kavramlarin agiklanmasi. Tlrkiye Cumhuriyeti’nin kurulusunu hazirlayan nedenler.
Diinya Savasl; Mondros Ateskes Antlasmasi; Milli Miicadele’nin distinsel yapisi; Son
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Osmanli Milletvekilleri Meclisi ve Misak-1 Milli; Tiirkiye Biiyiik Millet Meclisi ve istiklal Savasini
yonetmesi; San Remo Konferansi ve Sevr Antlasmasi; (1. ve Il. inénii Savaslari, Londra
Konferansi); (Sakarya Savasi, Ankara ve Moskova Antlagsmalari); Tirk Milletinin Zaferi (Blyulk
Taarruz, Dumlupinar Muharebesi, Mudanya Ateskes Antlagsmasi); Lozan Antlasmasi ve
sonuglari. Genel tekrar: Makale incelemesi.

MECE 300 Yaz Staji Il (0 —0) 0 — (5 AKTS)

Ogrenciler bir sirketteki arastirma ve gelistirme, tasarim ve siire¢ planlama siireclerini
dgrenecekler; Siire¢ planlama ve girdi-cikti islemlerinin &nemini 6grenir.; Uretimde kullanilan
proses hatlarinin ve kontrol sistemlerinin bilesenlerini 6grenir.; Sirketlerdeki organizasyonel
yapilari tanimak.
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8. DONEM
HIST 202 Atatiirk ilke ve inkilap Tarihi Il (2 = 0) 2 — (3 AKTS)

(Lozan Baris Antlasmasi-Ozet); Atatiirk ilkeleri; 1920-1950 Dénemi: siyasal alanda yapilan

inkilaplar; 1920-1950 D6nemi: Hukuk alaninda yapilan inkilaplar; 1920-1950 Dénemi:
Toplumsal alanda ve egitim alaninda yapilan inkilaplar; 1920-1950 D6nemi: ekonomideki
gelismeler; 1920-1950 dénemi i¢ ve dis gelismeler; 1950-1980 donemi gelismeleri—1; 1961
Anayasasl, Ekonomide 24 Ocak 1980 kararlari; 1980'den sonraki gelismeler (Egitim ve
Universiteler, terérizm, bilgi toplumu konusu); Cumhuriyet tarihinin genel degerlendirilmesi.

IE 446 Proje Miihendisligi Yonetimi (3 — 0) 3 — (4 AKTS)

Proje ve Proje Yonetimi Tanimlari; Proje aglari, Kritik Yol Yontemi (CPM)Temel olasilik
kavramlarinin gbézden gecirilmesi; Program Degerlendirme ve Gozden Gecirme Teknigi
(PERT); Zaman-maliyet dengesi; Kaynak Kisith Proje Cizelgeleme: tek kaynak; Kaynak Kisitli
Proje Cizelgeleme: coklu kaynak; Proje izleme ve Kontrol; Proje Yénetimi Yazilimi; Belirsizlik
Altinda Karar Verme; Proje Risk Analizi; Proje sunumlari; Proje sunumlari

MECE 408 Yenilik¢i Miihendislik Tasarimi ve uygulamasi (1 — 2) 2 — (3 AKTS)

Tasarim: Yazihm / Donanim Gelistirme; Tasarim: Yazilm / Donanim Gelistirme; Tasarim: Yazilm

/ Donanim Gelistirme; Tasarim: Yazilim / Donanim Gelistirme; Tasarim: Yazilim / Donanim

Gelistirme; Tasarim: Yazilim / Donanim Gelistirme; Proje Sunumu, Sistemi entegre etme ve
test etme; Sistemi entegre etme ve test etme, Sistemi entegre etme ve test etme; Tasarim
Dogrulama / Proje Raporu; Proje Raporu; Proje Raporu; Proje Sunumu
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Secmeli Dersler

MECE 441 Kontrol Sistem Tasarimi + Laboratuvar (2 +2)3 -5

Bu derse kontrol sistemlerinin analiz ve tasarimi anlatilarak giris yapilacaktir. Genel tasarim
sureci, kontrol problemlerinin teknik 6zelliklerinin anlasilmasindan, kontrol sistemlerinin
gerceklestiriimesine kadar olan adimlari kapsayacak sekilde anlatilacaktir. Konular, temel
kisitlari tanimlayarak kontrol problemi ve kontrol sisteminin modellenmesini kapsamaktadir.
PID kontrol6riniin tasarim yontemleri sunulacaktir. Tek girisli tek ¢ikish sistemler icin modele
dayali teknikler Gzerinde anlatilacaktir. MIMO sistem analizi ve kontrol tasarimina bir giris
yapilacaktir.

MECE 475 Optige Giris (3+0)3 -5

Giris: 15181n dogasi, 15181n tarihi, parcaciklar ve fotonlar, elektromanyetik spektrum; Geometrik
optigin temelleri: Huygens prensibi, Fermat prensibi, kirilma ve yansima, optik uzaylari,
Gaussian Optigi, Newton denklemleri, boylamsal biyime, Nodal noktalar, Gaussian
indirgemesi; Geometrik optigin temelleri: Kalin ve ince mercekler, vertex mesafesi, ince lens
goriuntileme, Nesne gorintl eslenigi, afokal sistemler, paraksiyel optik, paraksiyel 1sin tarama,
acikhik ve durdurucular, ugta ve ana isinlar, goris alani, sayisal agiklik ve F sayisi, Telsentriklik,
odak derinligi; Optik sistemler: parity ve diizlem aynalar, prizma sistemleri, objektifler,
odaklayici lensler, Kepler teleskopu, Alan lensleri, bagh sistemler, Mikroskop ve aydinlatma
sistemleri; Bozulma teorisi: Kromatik etkiler; Dagilma, Kromatik bozulma, Tek kromatik
bozulma; isinlar ve dalga cepheleri; Bozulma teorisi: Egrilik ve odak disi, kiiresel bozulma ve
odak disi, Koma, astigmatizm, bozunum; Dalga denklemleri: tek boyutlu dalga denklemi,
harmonik dalgalar, diizlem dalgalar, kompleks bir fonksiyon olarak harmonik dalgalar, kiresel
dalgalar, EM dalgalar, 1sigin polarizasyonu; Isigin girisimi: iki hiizme girisimi, Young cift yarik
deneyi, Newton halkalari; Kirinim: Fresnel kirinimi, Fresnel Kirchoff Kirinim integrali, Dairesel
acikliktan Fresnel kirinimi, Fresnel boélge katmani; Kirinim: Fraunhofer kirinimi, Karesel ve
dairesel acikliklar, Cozlintrlik; Holografi, Hologram temelleri, Beyaz 1sik hologrami,
Uygulamalar; Isigin modiilasyonu, Diizgiin olmayan ortamlar, ikincil harmonik tiretimi, Elektro
optik etkiler, Faraday etkisi, optik faz eslenigi; Isigin modulasyonu: Uzamsal 15tk moduilatord,
uygulamalar; Fourier optigi.

MECE 480 Sayisal Kontrol Teorisi ve Uygulamalari (2+2)3 -5

Giris: Dijital Kontrol Dénglist; Ayrik Zamanli Modelleme: Ayriklastirma ve z-Donlislimi; Ayrik
Zamanl Modelleme: z-Transfer Fonksiyonu; Ayrik Zaman Analizi: Ayrik Zamanh Sistemlerin
Dinamik Davranisi; Ayrik Zaman Analizi: Kararlilk - Kok Yer Egrisi; Dijital Denetleyici Sentezi: Kok
Yer Egrisi; Dijital Denetleyici Sentezi: Kutup Yerlesimi; Dijital Denetleyici Sentezi: Durum Geri
beslemesi; Dijital Denetleyici Sentezi: Durum Goézlemcisi ve Bozan etkenler; Dijital Denetleyici
Sentezi: Coklu Ornekleme Zamanlari ile Kontrol Déngiisii; Dijital Denetleyici Uygulamasi: Pratik
Etmenler; Yari-Strekli Kontrol: Strekli Zamanh Kontrolorlerin Ayrik Zamanlh Olarak Yaklasik
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Gosterimi; Yari Stirekli Kontrol: Dijital Kontrol Déngustinin Siirekli Zamanli Olarak Yaklasik
Gosterimi; Yari Suirekli Kontrol: Uygulama Ornegi

MECE 491 Biyomekatronik (3 + 0) 3 — 5 AKTS

Biyomekatronige Giris; Duyargalar ve Donustiriciler, Hareketlendiriciler; Geri Besleme ve
Denetim Sistemleri, Sinyal isleme; Etkin ve Edilgen Protez Uzuvlar; Gériintii Tabanl Hareket
Olgiim Sistemi Tasarimi; Taginabilir Hareket Ol¢iim Sistemi Tasarimi; Yari Etkin Diz Protezi
Tasarimi; Diz Protezi Denetimi; isitme Cihazi ve implanti; Duyu ikamesi ve Gérme Protezleri;
Kalp Degistirme; Solunum Cihazlari.

MECE 492 Mekatronik Miihendisliginde Olg¢iim Yontemleri (3 + 0) 3 — 5 AKTS

Ol¢iim tekniklerine giris; Olgme, tanimlama, inceleme ve degerlendirme; insan hareketinin
6lclim, Sinyal isleme; Kinematik inceleme, Tasinabilir 6lciim sistemleri; insan viicudunu élgme
bilimi; Kinetik: Kuvvetler ve Kuvvet Momentleri; Mekanik is, Enerji ve Giig; U¢ boyutlu kinematik
ve kinetik; insan hareketinin biresimi; Kas mekangi; Kas hareketlerini incelemeye ydnelik
elektromiyografi; Biyomekanik hareket birliktelikleri

MECE 493 Biyomedikal Enstriimantasyon (3 + 0) 3 — 5 AKTS

Tibbi enstrimantasyonun temel kavramlari; Temel duyargalar ve calisma ilkeleri,
Yikseltecler ve sinyal isleme; Biyopotansiyellerin kaynagi, Biyopotansiyellerin kaynagi;
Biyopotansiyel elektrotlar; Biyopotansiyel yikseltegler; Kan basinci ve sesi; Kan akisinin ve
hacminin 6lciimi; Solunum sisteminin Olglimi; Kimyasal biyoduyargalar; Klinik laboratuvar
enstriiman asyoni; Tibbi gorintiileme sistemleri; Elektriksel glivenlik

MECE 494 Ozerk Hareketli Robotlar (3 + 0) 3 =5 AKTS

Giris; Devinim, Bacakh Gezici Robotlar; Tekerlekli Gezici Robotlar, Havada Gezici Robotlar;
Gezici Robot Kinematigi, Gezici robotun manevra kabiliyeti, calisma alani ve hareket denetimi;
Algilama, Bilgisayarl gormenin temelleri; Goriinti isleme ve 6znitelik gikariminin temelleri;
Uzakli verisine dayali yer tanima ve 6znitelik ¢ikarimi; Gezici robotun konumlandiriimasi;
Olasiliksal Harita Tabanli Konumlandirma; Konumlandirma sistemlerinin diger érnekleri. Ozerk
olarak harita olusturma; Planlama ve Yonlendirme, Yol Planlama; Engelden kaginma,
Yénlendirme mimarileri
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